Elektrischer Stellantrieb REacTron-7010
Electric actuator -

Baureihen
Series
Séries

« REacTron 30DC
« REacTron 60DC
. REacTron 100DC

Elektrischer Stellantrieb fiir Regelventile Electric actuator for control valves with
mit integriertem PID Regler integrated single loop PID controller
Grundausstattung: siehe Datenblatt Basic configuration: see datasheet
REact 30/60/100 DC REact 30/60/100 DC
zusitzlich mit: additional:
e 1Kanal PID Prozessregler Typ: Qube . single loop PID controller type : Qube
e  Spg. Versorgung: 24 Vdc . power supply: 24V dc
. Eingang: mA, V', PT100, TC( frei konfigurierbar) . Input: mA, V, PT100, TC (free selectable)
e Ausgang: 3 Punkt Schritt . Output: 3-point step
e Schutzart: IP65 e degree of protection: IP65
e Umgebungstemperatur: 0-50°C . ambient temperture : 0-50°C
e Anschlussstecker vorverdrahtet . prewired connectors
optional optional:
e Netzgerat: NG2450 . power unit : NG2450

115/230Vac Ausgang:24Vdc IN 115/230Vac OUT 24Vdc
e  RElog . RElog

(Anfahrmodul fiir Schnellschluss) (startup device for emergency closing unit)

e Zulassung: NRTL @ e  approval: NRTL . s
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Elektrischer Stellantrieb REacTron 30/60/100DC -7020
Electric actuator I
e

Option Netzgerat / power unit---NG2450

EEE EEE BB

Integriertes Netzgerat zum Anschluss des Stellanrieb(24V dc) an das 115/230V Wechselstromnetz.
Integrated power unit for connecting the actuator (24V dc) to the 115/230Vac main supply.
elektr. Daten / elect. data.: Input 90-264V 50/60 Hz / Output 24V dc max 2.2 A

Steckverbinder / connector

Integrierte Steckverbinder vorverdrahtet -1x (Signal) 7 pol + PE(Harting quick look) / 1x (Spg-Versorgung NG2450) 3pol + PE (Harting quick look)
Integrated prewired connectors - 1x (signal) 7 pol + PE (Harting quick look) / 1x (supply NG2450) 3pol + PE (Harting quick look)

Telefon +49
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Elektrischer Stellantrieb REacTron 30/60/100DC -7030
Electric actuator I
e

Anwendung / application

Standard Losung fiir einen 1 Kanal PID Prozess Regelkreis
Standard solution for a single loop PID process control

Standard Schaltschrank /
cabinet

Standard Stellantrieb/
Actuator
Type: REact
Druck /pressure signal
4-20mA

Netz/
supply Steuersignal Auf/Zu

control signal open /close

Low cost Losung REacTron -> reduzierter Material-Kostenaufwand.
Low cost solution REacTron -> reduced material and costs

Stellantrieb/ Actuator
Type: REACTr on

Netz/
supply

-
<

Druck /pressure signal
4-20mA

A
N C IR COR RTK I
T S — T —————— — 1

Regeltechnik Kornwestheim GmbH

Max-Planck-Str. 3 | 70806 Kornwestheim/Germany

Telefon +49 7154 1314-0 | E-Mail: info@rtk.de
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REacTron 30/60/100DC -7040

Elektrischer Stellantrieb

Electric actuator

Verdrahtung / Wiring
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REacTron 30/60/100DC -7050
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Elektrischer Stellantrieb

Electric actuator
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REacTron 30/60/100DC -7060

Elektrischer Stellantrieb

Electric actuator
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REacTron 30/60/100DC -7070

Elektrischer Stellantrieb

Electric actuator
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Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator

REacTron 30/60/100DC -7080
e
L

Aligemein / General

DISPLAY UND TASTENFUNKTIONEN

Messwert PV

I:Ialieinheit (eng. Einheit)
|ft'i\2r \ _ Autotune aktiv
Alarm N\ ) (blinkend)
Manueller [NV 4 Sollwert
Betrieb ‘ AN I% (Automatik),
! v 1 StellgroRe
(Handbetrieb),
Lustand der = Parameter Wert
Ausgange oder
Status/Funktion
(Eingabe Modus)

* Bediener Modus Eingabe Modus

(&

Zugriff auf:
- Bediener Befehle
(Timer, Sollwert Auswahl ...)
- Parameter
- Konfiguration

Bestatige und weiter
zu ndchstem
Parameter

Zugriff auf:
- Bediener Informationen

Erhéhe den angezeigten

& ; Wert oder weiter zum
| (tellgroRe, Laufzeit ...) ;
- Parameter Finstellung ndchsten Parameter
- Konfiguration
. Reduziere den angezeigten
Zugriff auf: i
Q| et Wert oder zuriick zum

vorigen Parameter

Programmierbare Taste:
Starten der definierten Funktion
(Autotune, Auto/Man, Timer ...)

Beende die Bediener
Befehle/Parametrierung/
Konfiguration

S C IR COR RTK I
=————— e —
Regeltechnik Kornwestheim GmbH -

Max-Planck-Str. 3 | 70806 Kornwestheim/Germany

Telefon +49 7154 1314-0 | E-Mail: info@rtk.de
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Elektrischer Stellantrieb REacTron 30/60/100DC -7090
Electric actuator I
e

Konfigurations/ Einstell Beispiele/ configuration/ adjusting examples

1. Konfigurationscode eingeben/ how to set the configuration code
siehe Parameterliste im Anhang/ see parameter map attached
KONFIGURATIONSCODE EINGEBEN HOW! TO SET THE CONFIGURATION CODE

3 Sekunden lang die Presse= for 3 seconds to

Taslz g driicken, um access the configuration
das Konfigurationsment mode

2w dffnen

Die Tasten P und €y Press Grand exto enter
driicken, um das 1he configuration
HKanfigurationspase urt Password &

einzugeben: P7swert 4 {default 300)

(werkszifige T nstellung 300)

Die Tasten Qund € ——
driicken, um [ad {

einzugeben (Engangsart
und Regelmadus)

Press Grand €y to enter
Cod ! {Input Type and
Control Mode)

i _ 1
Die Tasten $Pund € Press G and €y 1o enter

driicken, um {odd Cadd (Marms and
einzugenen (Marme Senvice Funclions)
und Zusatzfunktionen)

Gra@

Die TasteEm dribcken, um Press B9 1o store the

dan Konfigurationscode Configuration code
20 speichern

2. Eingangsart und Wirkungsrichtung wahlen/ choose input and direction of action

4-20mA Normsignal / 4-20mA signal
oder/ or
PT100 Temperatursensor/ temperature sensor

invers (steigender Istwert ->Antriebsspindel fhrt aus/ rising actual value -> actuator spindle extend
oder /or

direct (steigender Istwert ->Antriebsspindel fahrt ein/ rising actual value -> actuator spindle retract
3. Konfigurationscode (cod1)/ konfiguration code(cod1)

4-20mA invers= 1220
4-20mA direct= 1221
PT100 invers= 0720
PT100 direct= 0721

A
N C IR COR RTK .
T S ——————————————————————— e —

Regeltechnik Kornwestheim GmbH
Max-Planck-Str. 3 | 70806 Kornwestheim/G

Telefon +49 7154 1314-0 | E-Mail: info@rtk.de
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Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator

REacTron 30/60/100DC -70100
[
.

4. Skalierung /scaling (nicht verfiighar bei Eingang PT100/ not available with input PT100)
Eingang 4-20mA / Input 4-20mA

Bsp./e.g.
Drucksensor/ pressure sensor 0-10 bar/psi
4mA=0.0
20mA =10.0
4mA = SSc =0.0
20mA =FSc =10.0
dP =1
550 |Wert Skalenanfang -1999... FSc -1999 Nur fir lineare
F5o) |[Wert Vollausschlag §5¢... +09090 0990 Eingangs-Typen
Input . 0... 3 (lineare Eingdnge);
dF Dezimalzahl o...1{anderen Einginge) 0
55c  |Low Scale readout -16949... 9999 -15949 For linear Input
ot FSe  |High Scale readout -1999... 9950 0950 types only
npu
P dP Number of decimals 0... 3 {linear inputs); 0... 1 {otherinputs) |o
5. Sollwert/ Sollwert Bereich/ set point /set point range
Bsp.e.g.
Sollwert/ set point :SP = 5 bar
Sollwert Bereich/ set pint range: SPLL=4.0 SPHL=6.0
152D [soliwert 1
5P |Sollwert 2 » . (eng. Einhet) Wenn n5F »>1
5P3  |sollwert 3 999... +9959 eng. Wenn n5F > 2
Sallwert S5P4  |Sollwert & Wennn5F > 3
PLD (Tiefster Sollwert -1999... SPHL (eng. Einheit)
(5FHD [Hichster Sollwert SPLL... 9959 {eng. Einheit)
A5F  |Anzahl anwidhlbarer Sollwerte [1... 4 1
GP et Pointa
5FZ  |%et Point 2 4 . E0) If 5P =1
SP3  |Set Point3 999 79999 L [f~5F > 2
Set Point  [SPY | Set Point [fr5F>3
SPLL %t Point min. Value -16949... SPHL{E.L.)
SAHL | Set Point max. Value SPLL... 9999 (E.L.)
57 |No, of Sel Points 1.k 1

. C
I ————T T ——————————L

Regeltechnik Kornwestheim GmbH

Max-Planck-Str. 3 | 70806 Kornwestheim/German

Telefon +49 7154 1314-0 | E-Mail: info@rtk.de
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Elektrischer Stellantrieb
Electric actuator

REacTron 30/60/100DC -70110
[
.

6. Einstellhilfen zum optimieren der Regelung / setting aids for optimizing the control system

Fh Proportionalband 1... 9959 (eng. Einheit) 20
E Integralzeit 0... 10000 § 200 Cod i DgitN=1
td _ |Vorhaltezeit 0...1000 5 50
Ph Proportional Band 1... 5995 (Engineering Units = E.L.) 0
ko Integral Time 0...10000% 200 Cod ! DigitN =1
kd Derivative Time 0...1000 § 50
Kennwert Regelvorgang Stérung Anfahrvorgang
Pb groRer starker gedampft langsamerses Ausregeln langsamere Energieriicknahme
kleiner schwécher gedampft schnelleres Ausregeln schnellere Energierlicknahme
ti groRer starker gedampft langsamerses Ausregeln langsamere Energieriicknahme
kleiner schwécher gedampft schnelleres Ausregeln schnellere Energierlicknahme
td groler schwécher gedampft stérkere Reaktion frihe Energierlicknahme
kleiner starker gedampft schwachere Reaktion spatere Energieriicknahme
Characteristic | Control procedure Disturbance Starting procedure
Pb larger more attenuated slower compensation slower energy reduction
smaller less attenuated faster compensation faster energy reduction
ti larger more attenuated slower compensation slower energy reduction
smaller less attenuated faster compensation faster energy reduction
td larger less attenuated stronger reaction earlier energy reduction
smaller more attenuated weaker reaction later energy reduction

_______________________________________________Ny e —
Regeltechnik Kornwestheim GmbH —

Max-Planck-Str. 3 | 70806 Kornwesth

+4°3 e-via NToO@riK
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Parameterliste / parameter map

Eingan Input Entree 4-20mA-> 0-100%

Regler Qube
116 DIN - 4,8 x 48

Quick Guide

e

Max-Planck-Strasse 3
D-70806 Kornwestheim

RIK

Regeltechnik Kornwestheim GmbH

REGELTECHNIK

KORNWESTHEIM  Telefon +49 7154 /1314 0
Telefax +49 7154 /1314 333
E-Mail: infor@rtk.de

KONFORMITATSERKLERUNG

UND BEDIENUNGSANLEITUNG

Der Qubeist fiir Fronttafelmontage und entspricht
Instrumenten-Klasse Il

Dieser Regler wurde unter Beachtung der Europaischen Vorschriften

entwickelt und gebaut. Die angewandten Vorschriften und
MNormen zur Sicherstellung der Konformitat entnehmen Sie bitte
der Konformitatserklarung.

A Achtung!

- Falls ein Fehler oder eine Betriebsstdrung des Gerates Gefahren-

situationen oder Personen- bzw. Sachschaden hervorrufen
kann, muss die Anlage mit zustzlichen elektromagnelischen
Einrichtungen abgesichert werden.

- Die Garantielaufzeit der Produkte betragt12 Monate.
Ausgeschlossen von der Garantieleistung sind Produkte und

Bauteile, die aufgrund ihres Gebrauchszustands einem Verschleif
unterliegen bzw. Bauteile mit begrenzter Lebensdauer oder falls

das Gerdt unsachgemaB verwendet wurde.

KONFIGURATIONSCODE EINGEBEN

KONFIGURATIONSCODE

Der Qube kann einfachst durch einen Konfigurationscode fiir die gangigen Anwendungen konfiguriert werden und zwar mit der Eingabe
von zwei 4-stelligen (odes: Lod | [LMINO] fiir Messeingang und Reglermode und  ode [PQRS] fiir Alarme und Service Funktionen.

Fiir eine detaillierte Reglerkonfiguration lesen Sie bitte im Engineering Manual nach.
Anmerkung: Bevor Sie mit der i i

Cod ! Benutzer:

ABMESSUNGEN
Messwert PV abmessungen (Lx Bx T):
(eng. Einheit)
Autotune aktiv
(blinkend)
Sollwert

DISPLAY UND TASTENFUNKTIONEN
Maeinhei t

48 48 x 63 mm
(1.89x1.89 x 2.48 n.)
Schalttafelaussparung (Lx B):  45*0-6x 45*0-6 mm
(1.78+0-03 x 1,78+0.033 jn,)

Alarm

Manueller
Betrieb

Stellgrie

=)+ ¢ Diese 2 Tasten nacheinander gedriickt, lassen Sie
zwischen Handbetrieb und Automatik- umschalten.

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

(Handbetrieb),
Tustand der Parameter Wert
B oder
Status/Funktion
(Eingabe Modus)
Bediener Modus Eingabe Modus MONTAGE
Tugriff auf: -~ A
SBediener befehle Bestétige und wefter
- Parameter. Parameter
Zugriff auf: Erhohe den angezeigten
| - Bediener Informationen Wert oder weiter zum
- Sollwert nachsten Parameter
Reduziere den angezeigien
Iv] IEES’E auf: Wert oder zuriick zum
wert vorigen Parameter
Programmierbare Taste: Beende die Bediener
Starten der definierten Funktion | Befehle/Parametrierung/
(Autotune, Auto/Man, Timer ...} ion

B4 1+ pe-H, [ -2
] } < j Dh | MitAderendhillse
om 4 2 14 mm max.
= - (0.055in.)

O o
===——of/,

[T

=
+
=]
Ny
z
[}

i

=]
5

DIz (Anmerkung)

= P ¢ Abisaliertes Kabel
Lo
! n (i 2+ no o in)
com,  OF3 T T[if}pLc
(Anmerkung)

- Phase 100... 240 VAC/
20... 30 VDC
t Neutralleiter

l

22

+
Transmitter
Passiv 4... 20 mA

und schreiben Cod / und [od? nieder:

L MNO

Sie die Codi

Lad !

[L[MN]o]
p ]

Eingangsart und Messbereich LM Regelart Om_ [OP2_|0P3 | 0Py N
T -50... ¥1000°C o [] 3-Punki-Schritt inv. NU up Down | AI3 2 o
TCK =50.... +1370°C o 1 3-Punkt-Schritt dir NU | UP | Down | A3 2 1
TS -50... 1760°C L] 2
TR -50... +I760°C [] 3
35 |ang die T 70... +400°C L] 3
Taste gmdriicken, um Infrarot J -50... 4785°C o |5
das Konfigurationsmenti Infrarot K ~50... +785°C 016
u Bffnen BT 100/PTC KTYB1-121 -200... +850°0-55... +150°C_| o0 | 7
PT1000/NTC 103-AT2 ~200... +850°0/-50... +10°C 0 8
Linear 0... 6o mV o 9
linear 12.... 60 mV 1 L]
Linear 020 mA (dieser Bereich forciert 0Py = T¥) 1 1
Linear 4... 20 mA mA (dieser Bereich forciert 0Py = T) 1 2
Die Tasten Q@ und €» linear ... 5V 1 3
driicken, um das Unear1... 5V N
Konfigurationspasswort linear 0... 10V 105
einzugeben: Passwort 4 Linear 2... 10V 1 6
(werkseitige Einstellung 300) )9 -58... +1832°F 1|7
TCK -38... +2098°F 1|8
TCs -58... 3200°F 1 9
TR -58... +3200°F 2 o Anmertung: Wenn ein Alarm aktiv ist, dann ist nur Al im
e e R E [ A
Dl(_e_ Tasten @und €» Infrarot J -58... +1445°F 2 2 Um ALz und AL3 gegen unsachgematen Zugrff 2u
driicken, um Cad / Infrarot K -58... +1u45°F 2 |3 schiltzen, sind sie nurin der Parameterliste
einzugeben (Eingangsart PT100/PTC KTY81-121 “328... +1562°F-67... +302°F | 2 | & (Passwort Level 20) zugdnglich. Flir andere
und Regelmodus) PT1000/NTC 103-AT2 38, +1562°F/-58.. +230°F | 2 | 5 Konfigurationen siehe Engineering Manual.

Die Tasten G und &
driicken, um [ode
einzugeben (Alarme
und Zusatzfunktionen)

Die Taste® driicken, um
den Konfigurationscode
zu speichern

Hinweis: Um die Konfiguration abzubrechen, ohne die
Anderungen zu speichern, die Taste G driicken

PQRS Lod?
Lod? Benutzer: [PIa[R[s]
1
Alarm 3 R i der S
Alarm 2 Q Keine o
Alarm 1 P Wattmeter (; he Leistung angegeben in W) 1
Nicht verwendet e | o | o Energiemeter (Energie angegeben in Wh) 2
- i 3 3 Absolute Betriebszeit (angegeben in Tagen) 3
o 2 | 2 | 2 | LAbsolute Betriebszeit (angegeben in Stunden) 4
Absoluter Alarm
Tiefstwert 313 ]3 1. We die aktive
Absoluter Hichst! | Extern HichstwertiTiefstwert | & | & | & ‘wird kontinuierlich aus Produkt von Span-
Tiefstwertalarm Intern HachstwertMiefstwert 5 5 5 nungs- und Laststromparameter und der
Abwelchung Hochstwert 6 | 6 | 6 alduellen StellgréRe errechnet,
Abweichungsalarm Tielstwerl NERE 2. Energiemeter: der Energieverbrauch ist der an-
‘Auerhalb des s | 8 | 8 gendherte stiindliche Energieverbrauch (geleshnet
Innerhalb des Bandwertes 9 9 9 aus und

gemittelt aus den vergangenen 15 min Perioden.
Die Anzeige wird alle 15 min aktualisiert.

3. Betriebsstunden Zahler lauftimmer und so
lange wie der Regler eingeschaltet ist.

Anmerkung: Klemme 4 kann programmiert werden als:

- Digif (DI2) Einen Troc
zwischen den Klemmen 4 und 16 anschlieBen

- logik 0 12V zur SSR-Steuerung (OPL):
Die Last zwischen den Klemmen & und 16 anschlieBe n

- 12Vdc (20 mA) Stromversorgung Transmitter:
2-leiter Transmitter schlieBen Sie an Klemmen  und
1an; bei 3-leiter Transmitter schlieBen Sie Klemme i
an die Transmitterversorgung an und Klemmen 1und
2an den Signalausgang.

ALARMARTEN (C oo Ziffemn: P, Q, R)

Absoluter Alarm
PV
Alx -
ZTeit
Absoluter ON
Héchstwert
Alarm
Absoluter ON ON
Marm
v Absoluter Fensteralarm
i
A
ALxH \ /\/
| N Taa
Exte Zeit
m
i ON ON
Tiefstwert
Intern
Ha OoN ON
Tiefstwert
Relativer Alarm
Zeit
i ON
Hochstwert
i ON ON
Tiefstwert
Relativer Fensteralarm
PV
ALxHT|™ /-\ -
SP X~
AlxLow) W/ | | he
Zeit
Innerhalb des ON ON
Bandwertes
Auerhalb des ON ON ON
Bandwertes



PARAMETEREINSTELLUNGEN Liste der Parameter (PA55: 20) (in grau die Parameter, die sich auf optionale Funktionen beziehen)
—| Gruppe |Param. Beschreibung Bereich Default B":""e‘ft"' Hinweis
ErSE zustand Option
Auto = reg,
Passwort 2 oPE-~ |Anwahl Betriebsmodus Manuell = oplo,
{werkseitige Schaltungen standby = stdy
Einstellung: 20) RSP [salwe 0=5P,1=5P2,2=5P3,3= 5P 0=
Zugriff auf EunE |Start Autotune 0 = ofF, 1= start 0 = OFF evoTUNE
Parameter P5 |Proportionalband 1... 9999 {eng. Einheit) 20 50
. [Integralzeit 0...10000 5 200 70 |cod /DigitN =1
Driicken Sie die Parametereinstellungen Ed i 0...1000 5 50 off
Taste fiir 3 Sekunden et " " HSEL |Steuerungshysterese EINJAUS  [o... 9999 u Lod !DigtN=0
} E:?nﬁ'g,‘i:' nd welter zum ndchsten (ontrol  Je A |[Heizzeit 0.2... 1305 20.0 Cod ! DigitN =1
Passwort 4 Erhbhe den angezeigten Parameter oder G |Relativer Nutzeffekt Kiinlen  [0.01... 99.99 1.00 Cod ! DigitN =1
Zum Konfigurationscod mﬁ;ﬁm’gﬁ'wm O |\l den nac%stengrarameier En: :g:g:::i:
um 1gurations e i i o -
Ddg,}ll,:adg < < Verkleinere den angezeigten Parameter kee | Kihleit 0-2...1305 20.0 Cod /Digit0>1
Tabellen auf der ersten Seite) oder wéhle den vorigen Parameter 5p Sollwert1 50
Tum Verlassen des Parametereinstellvorgangs gﬁg i“::"eﬁz -1990... #0999 (eng Einheil) xe"" ”gi > 12
driicken Sie die@-Taste (fiir 3 s) oder warten, oliwert 3 enn n3” >
. 0liwe| enn n >
bis zum Autoreturn (ca. 30's). Sollwert 1574 |Sollwert 4 Lil SP>3
SPLL |Tiefster Sollwert -1999.... SPHL (eng. Einhei 0%
BETRIEB DES REGLERS SPHL | Hchster Sollwert SPLL... 9999 (eng. Einheit) 100%
—_—— o —— - — o ——— -y n5P  |Anzahl Sollwerte [1... & 1 2
Anzeige zusatzlld1er Funlmunen Ist abhdngig von Codel AL | A|a[mg[er|zwgr11 AlL... AlH
1 Parameter S Einstellung | E W
-1999
2480 o 2480 1 Skalenanfang ALY -1999... +9999 (eng. Einheit) Wenn Stelle P von
~ HO35 === qe 1 |Vollausschiag Alarmgrenzwert 9999 Lodd >1
Heizung 0 0 tt__u 48 lelstung (kW) | " |Vollausschlag Al
Kihlung | 345 Verbleibende ~ oder Energie (Wh) HAL | |Al1 Hysterese 1... 9999 {E.U.) 1
Zeit des Betriebsstunden |
Ausgangswert % Ieitgebers (Tage) ALS  |Alarmgrenzwert 2 ALL... ALZH
(zB. Hefzung = 35%, Betriebsstunden | ALoL Skalenanfang Alarmgrenzwert 2/ -1999
| (Stunden) Skalenanfang AL2 . Wenn Stelle Q von
Kihlung = 45%) unden 4 flarms Vollausschlag Alarmgrenzwertzr| 200 *9999 (eng. Einhel) Codd >1
I ; Wenn aktiv I FLEH lyollausschlag ALz 9999
Die Taste @ 3 Sekunden lang gedriickt halten bzw. Autoreturn abwarten (10 Sekunden),
um zum Betriebsmodus zuriickzukehren I HALS AL Hysterese 1 9999 {EU.) L
I — o = — . AL 3 Alarmgreruwerl; Al3L... ALlZH
wert 31
__________________________________________________ AL 3L -1999
Skalenanfang AL3 L 'Wenn Stelle R von
Sollwerteinstellung ; L 3w [lollausciag Aamgenzet 31 1999... +9999 (en. Einheil o009 Cod2 >1
. Vollausschlag ALz
@ Erthhen '
@ Reduzieren SP e Taste G2 3 Sekunden| : HAL 3 |A3 Hysterese 1... 9999 (E.U.) 1
2500 Ie Taste &zd 3 Sekunden lang ' SEP_|Austrittswert Soft Start -100... 100% 0
: __coudf gedrilckt halten bzw. Autoretum  «  [SoftStart o —c o e 5,00 (ahmm]
Operativer Operativen abwarten (10 s), um den neuen H Ll lar e L00.. 1.0z (ph.Am 2
Sollwert Sollwert Sollwert 2u Cibemehmen undzum ~ » 55c_ [Wert Skalenanfang ~1999... FS 1999 | 0.0 Wurfi lineare
dndern Betriebsmodus zuriickzukehren ' FSc |Wert Vollausschlag S5¢... +9999 9999 {100, 0 |Fingangs-Typen
Driicken und loslassen @ o |Input . 0... 3 (lineare Eingnge);
oder driicken Sie & fiir H dl Dezimalzahl 0.. l(anﬂeren Einginge) 0 1
mehrals2s - - F L |Digitalfilter Eingang OFF; 0.1...20.05 o=0FF| 0.5
. nonE = Zeitschalter nicht verwendet
H memmmmmmmes " I.d.A=Teitgeschaltetes EIN und Start bei
: EVOTUNE start : schaltsignal
H EVOTUNE H i.up.d= Ie}tgeschalleles EIN und Start bei Die Zeitgeber Steue-|
: gﬁ;mj?uﬁiange Ist eine schnelle und voll automatische ; e (Teltschalterart (zeitschattung) |, 4 4 - E;,"'S;Eiasmlgﬁigm none Eérslgtgslt::;_.sgggis
H Auto-tune Egﬁi?&z:'i‘d';mmﬁﬁ";gn.g;gm H I.P.L = Asymmetrische Einschaltung bei 5S¢ Befehl oder
Auto-tune  Auto-tune  aktivist Betriebszustgnd aktiviert wérdejn kann §  [teftschalter iLp= Asstyanr:meauusche Finschaltung bei der programmier-
i gestartet  lduft Der Regler wihlt automatisch die tart in EIN ';gfr"‘rl?' Taste
H beste Optimierungsmethode und H 0 = hh.mm - h
ey i berechnet die PID Parameter. : o (Zeitschaltersineit 1= mm.ss e fgang DHIDI2 (wenn
Driicken Sie die &2 N, : uail : 2= sss.d mm.ss konfiguriert)
Taste fir 3 Sekunden + Hinweis: Der & -Taste kann vom Benutzer eine andere Funktion mit : = S55.
H derliS-b parametrierung zugewiesen werden. : Erk [ |Zeit Zeitschalter1 00.01... 995.9 1.00
........................................................................... - E~E2 |Zeit Zeitschalter 2 00.00... 95.9 1.00
Bedienersteuerungen ON =12 VDC filr Stromzufuhr zum Transmitter
' OUTy = Ausgang VD fir SR
ron:Start | Bel aktiver CF | @tithen Jindettden o «a4F [ Anwahl der Funidion IO . & (et et e trockenkantak) |OY ouT4
hot d: Hold | Zeitschaltuhr it des 1. Diall = Digital-eingang (24VDC)
rES: Reset | (ErF) 2485 @ Reduzieren |, 1wortes o . 1 |Funktion Digi g 0h 0.7 0 19 [siehe die oi, Diz
€9 Bestitigen/weite r 9 Bestitigen/weite r Eﬁg#ge d £.2_|Funktion Digtaleingang D2 __Jo... 2 0 Funks
. : GP >»1 - . ; nonk, tunk, oplo, aac, asi, thsp, st.by, Siehe die G -Tasten
o Anwchl ) BEmetr 4 a o5t |Tastenfunktion bei G str.t, He.co nont_| OPLO [ inkiondiapele
aktiver gé-‘"w:r"t"'en 0 = Variabel 2 Wenn Variabel
" 1= Rot aktiv ist, dann ist dig
Sollwert J e d L |Displayfarbe 2= gmn 2 Anzeige griin wem
3 3 = Orange PV weniger von SP
Bestatigen/weite 1 abweich als FdE
* Display :;!f,frnl wen_l_'lei! |
Display-Farbwechselschwelle ilTerenz grober als
: AdE (b o 2o 0 (0FF)... 9999 (e.u.) AGE und orange
. o wenn die Differenz
estatigen/weite r Kleiner als AdE ist
AL 1 ] gei aktivem A g Sk l2isgi|ta:[—c.lr4ussmall.nzit (mm.ss) |oFF (display ON) 0.1... 99.59 ofF
2580 Serielle dd__|Gerdteadresse 1... 254 1 Modbus RTU slave
1 m - Bestitigen/weite T SchnittstellelsAud |Baud rate 1200, 2400, 9600 baud, 19.2, 38.4 kbaud _|9600 protocol
ersten Parameter leistung- |UoLt |Lastspannung 1... 999 (V) 30 Wenn Stelle S von
N . smesser  [cor  [Laststrom 1... 9999 (A) Lod@ >1
Die Taste @3 s lang gedriickt halten bzw. Autoretum abwarten (10 s), " |PASY4 | assworteingabe Konfigurationp... 99 300
um zum Betriebsmodus zuriickzukehren. ¢ PRS2 [passworteingabe Parameter _|o... 999 20
Um Zugang zu allen Geritefunktionen zu erhalten, lesen Sie bitte die  Complete configy procedure im Manual.

FUNKTIONSANWAHL

Betriebsdiagramm des Zeitschalters (ausgewéhlt von & ~F ){0ption)
1A Teitgeschaltets EIN und Start bei Schaltsignal

Tr.t

Tr.t2

Schalt- X x
signal ﬁ
Ausgang —| off V ON off
Einschaltung (PWR ON)
wiPd Zeitgeschaltetes EIN und Start bei Einschaltung

Tr.th Tr.t2
off A ﬂ off
Einschaltung (PWR ON)
«dd  EIN bei Schaltsignal
Schalt- Tr.t
signal  ——
Ausgang oN off
Ricksetzun -
Emschaltung (PWR ON)

d +F_ Funktionen der Digitaleingédnge DIt und DI2

uS5rb Funktionen der Taste &

WPL  Asymmetrische Einschaltung bei Start in AUS ‘Angezeigte I Angezeigte .
sehalt codenumme Beschreibung Codenummer Beschreibung
cha I Tt Tr.t. Tt Tr.t; Tr. t1 7 (Aus) nanE Nicht
signa T i Marmricksetzung EunE Start der Autotuning-Funktion
Ausgang 2 (ACK) oPLo Manueller Betrieb
Riicksetzun 3 Messsperre AA: Marmriicksetzung
uc g 4 Standby-Modus AS Alarmquittierung
«LP Asymmetrische Einschaltung bei Start in EIN 5 Manueller Betrieb chSP des Sollwertes
5 Hewﬁunlrtmn mit S und Kiihtfunktion mit SP2 E:E] Standby-Modus
Schalt-—>. o Jr8 o B a2 [T Theim Ubergang) SErE StartStopp/Eeltschalterricksetzung
5|gnal - - : 8 zeitschalter Run [beim Obergang] e HEza Heizfunktion mit SPIKiihlfunktion mit 5P2
onN| off [on] off [oN] off [3 ischate hest (eim b ;
Ausgang Zeitschalter Reset [beim Dbergang] _[wenn Timer-0p-
" n ig Run/Hold tion und &£~ F ist
Riicksetzung T RunReset NICHT auf nanE
@ Zeitschalter Run/Reset mit Sperre bei
Zeitschaltende
] B [beim Obergang]
9 Anwahl SPISP2
B Anwahl mit bindrer Codenummer der Sollwerte mit Dh DIz
(00 = SP, 01 = §P2, 10 = 5P3, 11 = SPy;)
5, Digitaleingénge parallel zu den Tasten & und @
(Dh = & Taste , DI2 = @ Taste)




Parameterliste / parameter map

Eingan Input Entree PT100-> 0-200°C

Regler Qube
116 DIN - 4,8 x 4,8

Quick Guide

e

Max-Planck-Strasse 3
D-70806 Kornwestheim
Telefon +49 7154 /1314 0
Telefax +49 7154 / 1314 333

E-Mail: info@rtk.de

RIK

REGELTECHNIK
KORNWESTHEIM

KONFORMITATSERKLARUNG

UND BEDIENUNGSANLEITUNG

Der Qube ist fiir Fronttafelmontage und entspricht
Instrumenten-Klasse Il

Dieser Regler wurde unter Beachtung der Europaischen Vorschriften
entwickelt und gebaut. Die angewandten Vorschriften und
Normen zur Sicherstellung der Konformitat entnehmen Sie bitte
der Konformitatserklarung.

Regeltechnik Kornwestheim GmbH

A Achtung!

- Falls ein Fehler oder eine Betriebsstirung des Gerates Gefahren-
situationen oder Personen- bzw. Sachschdden hervorrufen
kann, muss die Anlage mit zuséitzlichen elektromagnetischen
Einrichtungen abgesichert werden.

- Die Garantielaufzeit der Produkte betrdgt12 Monate.

von der sind Produkte und

Bauteile, die aufgrund ihres Gebrauchszustands einem Verschlei®

unterliegen bzw. Bauteile mit begrenzter Lebensdauer oder falls
das Gerdt unsachgemaR verwendet wurde,

KONFIGURATIONSCODE

Der Qube kann einfachst durch einen Konfigurationscode fir die géngigen Anwendungen konfiguriert werden und zwar mit der Eingabe
von zwei 4-stelligen Codes: Cod | [LMNO] fiir Messeingang und Reglermode und £ o2 [PQRS] fiir Alarme und Service Funktionen.
Fiir eine detaillierte Reglerkonfiguration lesen Sie bitte im Engineering Manual nach.

DISPLAY UND TASTENFUNKTIONEN

Messwert PV

Maeinheit (eng. Einheit)
Autotune aktiv
Alarm
Manueller
Betrieb |
2487 (Handbetieb),
Lustand der — Parameter Wert
@ Y A oder
1 1 * 1 Status/Funktion
(Eingabe Modus)
Bediener Modus Eingabe Modus
‘EEQQ?E”J;, Befehle Bestitige und weiter
- Parameter 2u ndchstem
- Konfiguration Parameter
Tugriff auf: Erhdhe den angezeigten
5| - Bediener Informationen Wert oder weiter zum
|| - Sollwert néchsten Parameter
§ Reduziere den angezeiglen
| Lugift aufe Wert oder zuriick zum
- Sollwert vorigen Parameter
Programmierbare Taste: Beende die Bediener
Starten der i Funktion |Befef
(Autotune, Auto/Man, Timer ...) |Konfiguration

=0 + ¢ Diese 2 Tasten nacheinander gedriickt, lassen Sie
wischen Handbetrieb und Automatik- umschalten.

ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

ABMESSUNGEN

Abmessungen (Lx B xT): L8 X 4B x 63 mm
(1.89 x1.89 x 2.48 in.)
15*06x15+0.6 mm

(1.78+0.023 x 1,78+0.023 )

Schalttafelaussparung (L x B):

MONTAGE

KLEMMEN
=]
+ =1
}ﬂl’l } Dl | Mit Aderendhillse
= )
- < ()
AN S
[1]7] ? A3Hp-{-c L
Abisoliertes Kabel
+ L ss5mm
n '_@'V’ NO {o.nin.)
Com,om DY iy |
(Anmerkung) 1

1
<}t Phase 100... 240 VAC/
~ 20... 30

... 30 VDC
IE—{]»— Neutralleiter

3 Leiter

Trlnsmhter
Passiv 4... 20 mA

Anmerkung: Bevor Sie mit der Sie die und schreiben Cod / und Cod? nieder:
'
KONFIGURATIONSCODE EINGEBEN LMHNDO Lod !
Cod { Benutzer: [L[mn]o]
1
und L M Regelart 0P |OP2 | OP3 |OPy N [+]
(4] -50... +1000°C o | o 3-Punkt-Schritt inv wu_ Jup | pown [An 2 |0
K -50,,, +1370°C [ 1 3-Punkt-Schritt dir NU up Down | AI3 2 1
s . 1760°C [] 2
R . +1760°C [] 3
3 Sekunden lang die T . +4,00°C o | &
Taste M driicken, um Infrarot J ... +785°C [] 5
das Konfigurationsmenii Infrarot K ... +7B5°C o | 6
2u dffnen PT100/PTC KTYB1-111 -200... +850°(/-55... +150°( ] 7
PT1000/NTC 103-AT2 -200... +850°0-50... +10°C_| o | 8
Linear 0... 60 mV o |9
Linear 12... 60 mV 1 0
Linear 020 mA (dieser Bereich forciert 0Py = TX) 1 1
. Linear g... 20 mA mA (dieser Bereich forciert OPy = TH) 1 2
Die Tasten @und & linearo...5V 1| 3
driicken, um das linear1... 5V 1| &
Konfigurationspasswort linear 0... 10V 1|5
einzugeben: Passwort & Linear2...10V 1 6
(werkseitige Einstellung 300) i3] -58... +1832°F [
K -58... +2498°F 1 8
5 -58... 3200°F 1 9
TR -58... +3200°F 2 o Wenn ein Alarm aktiv ist, dann ist nur Al1im
0 b +T5F 2 1 Bediener Level (operator level) verfiigbar um keine
. = kritischen Prozesse zu unterbrechen.
o
D'e_ Tasten Pund & Infrarot | “‘"5: 2 2 Um ALz und Al3 gegen unsachgemaBen Zugriff zu
driicken, um Cod' / Infraret K st 1213 schiltzen, sind sie nur in der Parameterliste
einzugeben (Eingangsart PT100/PTC KTYB1-121 . H1562°F-67.. +302°F | 2 | (Passwort Level 20) zuganglich, Fiir andere
und Regelmodus) PT1000/NTC 103-AT2 738, +1562°F1-58... +130%F | 2 | 5 Konfigurationen siehe Engineering Manual.
PQGRS Lad?
Lod? Benutzer: m [PIa[R[s]
1
. d Alarm 3 R der s
Dle_ Tasten @und & Aarm 2 Q Keine L]
d.I'LIEkEﬂ, um Lade Mam 1 ) Wattmeter iche Leistung ben in W) 1
einzugeben Wa[me Nehtverwendel o To o Energiemeter (Energie angegeben in Wh) 2
und Zusatzfunktionen) Fohlerbruch 1 P P Absolute in Tagen) 3
Hochstwert Y 2 Y Absolute Betriebszeit (angegeben in Stunden) 5
Absoluter Alarm
Tiefstwert 3 [ 3|3 1. Wi : die aktive Lei:
Absoluter Hichst/ | Extern Hic b & b wird kontinuierlich aus Produkt von Span-
Intern 5 5 5 nungs- und Laststromparameter und der
i Abweichung Hachstwert 6| 6 | 6 aktuellen StellgroBe errechnet.
Die Tasteg driicken, um Rowelchungsalam [ eichung Tiefstwert HERE 2. Energiemeter: der Energieverbrauch ist der an-
den Konfigurationscode sowelchungsaam ‘AuBerhalh des Bandwertes 3 8 3 E:l:?hme stundll:heuﬁ"ljelrglwerblauch (gareghnel
2u speichem merhalb des 3 1919 gemittelt aus den vergangenen 15 min Perioden.

Hinweis: Um die Konfiguration abzubrechen, ohne die
Anderungen zu speichern, die Taste @ driicken

Die Anzeige wird alle 15 min aktualisiert.
3. Betriebsstunden Zihler liuft immer und so
lange wie der Regler eingeschaltet ist.

Anmerkung: Klemme g kann programmiert werden als:

- Digitaleingang (DI2) Einen Trockenkontakt
zwischen den Klemmen 4 und 16 anschlieBen

- Logik © 12V zur SSR-Steuerung (OPy):
Die Last zwischen den Klemmen ¢, und 16 anschlieBe n

= 12Vdc (20 mA) Stromversorgung Transmitter:
2-leiter Transmitter schlieBen Sie an Klemmen 4 und
1an; bei 3-leiter Transmitter schlieBen Sie Klemme &
an die Transmitterversorgung an und Klemmen 1 und
2an den Signalausgang.

ALARMARTEN (Cod2 Iiffern: P, Q, R)

Absoluter Alarm

Alx

Absolutes e
Dsoluter ON
Hachstwert
Alarm
Absoluter ON oN
Alarm

Absoluter Fensteralarm

Relativer Alarm
PV Y
Alx 2 -
SP X{- -
Al
. he
Zeit
i ON
Hochstwert
i ON ON
Tiefstwert
Relativer Fensteralarm
PV
- TN
sP Ne---
AlxL -
Zeit
Innerhialb des OoN OoN
Bandwertes
Auerhalb des ON ON ON
Bandwertes




i er Parameter : in grau die Parameter, die sich auf optionale Funktionen beziehen
Liste der P; ter (PASS: 20) die P ter, die sich auf optionale Funkti beziehen)
—»| Gruppe |Param. Beschreibung Bereich Default n"":':t“' Hinweis
ErSE |Zeitschalterzustand Option
Auto = reg,
Passwort 2 oPE- |Anwahl Betriebsmodus Manuell = oplo,
noon (\;verksemgle Schaltungen Standby = stdy
— Einstellung: 20) RSP [sollwertanwahl 0=5P, 1=5P2,2= 53,3 = 5P4 o=5p
- Zugriff auf EunE |Start Autotune 0=0ff,1=start 0= 0FF evoTUNE
Parameter Pb__ [Proportionalband 1.... 9999 (eng. Einheit) 20 o0
£ [Integralzeit 0...10000 5 200 70 |rod i DigitN =1
Driicken Sie die Parametereinstellungen £d  |Vorhaltezeit 0...1000 50 o)
Taste fiir 3 Sekunden Bestdtge und weiter zum nachsten control HSEE m_u.urpngshyslerese EINJAUS _|0... 9999 u Cod | D!g_[l N=0
Parameter ontrol  Je A [Heizzeit 0.2...1305 20.0 Cod I DigitN =1
a?’:’rmr:"g':! o Erhdhe den angezeigten Parameter oder ~cl |Relativer Nutzeffekt Kihlen 0.01... 99.99 1.00 Ez: : g:gﬁg :1
dhle den ndchsten Parametes
2um Konfigurationscode Einstellung: 300) Walle den ndchsten Parameter bec  |Kiihlzeit 0.0...1305 0.0 Cod | DigitN =1
cod !, cad?® =+ Verkleinere den angezeigten Parameter i Cod | DigitQ >1
Tabellen auf der ersten Seite) 2 | oder wahle den varigen Parameter 5P [sollwert1 90
: 5P2  |Sollwert 2 - Wenn 5P > 1
Zum Verlassen des Parametereinstellvorgan
driicken Sie die E-Taste (fiir3 s) uderr\iangesn, e g;i z::‘“:’ 999-..+9999 {eng. Einhelt |x€ﬂn ﬂzi > :
bis zum Autoreturn {ca. 30 5). ollwe werl & ennnof>
(2. 305) SPLL |Tiefster Sollwert -1999... SPHL {eng. Einheit} 0°C
BETRIEB DES REGLERS GPHL_|Hbchster Sollwert SPLL.. 9999 (eng. Einheit) 00°C
- e em mm Em o = - nSP |Anzahl Sollwerte |1... 4 1 2
Anzeige zusitzlicher Funlmonerl Ist abhéngig von Lode/ I AL i |Marmgrenzwert1 ALLL... ALH
Parameter S Einstellung Skalenanfang Alarmgrenzwert 11 _
5] | AL 1L [Salenant Al 1999 Wenn Stelle P von
2480 _9_ - cH80 | = 1999... +9999 (eng. Einheit) -
" Hn35 L04g AL H Vollausschlag Alarmgrenzwert if 9599 Codd >1
Heizung [ [ u Lewtung (kW) I Vollausschiag Al
Kiihlung '1'5 Verzbl_emende oder Energie (Wh) HAL | |Al1 Hysterese 1... 9999 (E.U.) u
it des Betriebsstunden 1 ALZ | Narmgrenzwert 2 AL A
Ausgangswert % Teitgebers {Tage) Skalenanfang Al t2l
(2B.: Heizung = 35%, Betriebsstunden | RLEL [y omantrs 1999 Wenn Stelle @ von
Kiihlung = 45%) N (Stunden) y] Alarms - -1999... +9999 (eng. Einheit)
Wenn aktiv | ALaH gnlllausscwiaggmgmnzwen 2 9999 Cod? >1
Die Taste @ 3 Sekunden lang gedriickt halten bzw. Autoreturn abwarten {1o Sekunden), __Fotausscha
um zum Betriebsmodus zuriickzukehren I HALC AL Hysterese 1..-999 E.0.) !
e AL3  |Aarmgrenzwert 3 Al3L... Al3H
. Skalenanfang Alarmgrenzwert 3/ »
I""'"""""""""_""""""""""""'"'I AL3L (5l fi .,M-S 999 +9999(eng£inheit} 1999 Wenn Stelle R von
' Sollwerteinstellung ' EN Vollausschlag Alarmgrenzwert 3/ : 9099 Codd >1
H & Erhihen H =7 |ollausschlag AL3
' © Reduzieren SF . : HAL 3 _|AL3 Hysterese 1...9999 (E.U.) 1
2500 Die Taste G2 3 Sekunden lang ' 5EP [Austrittswert Soft Start -100... 100% 0
: _caul] gedriickt halten bzw. Autoretum v [Softstat (== —c et 8.00 (o0
Operativer Operativen abwarten (10 s}, um den neuen ' o 0.00... 8-00 {hh.mim 2
Sollwert Sollwert Sollwert zu ibernehmen und zum . 55c  [Wert Skalenanfang -1999... FSc 71999 | -—-—  |Nurfirlineare
dndemn Betriebsmodus zuriickzukehren H FS5c__|Wert Vollausschlag S5¢... +9999 9999 - _|Fingangs-Typen
Driicken und loslassen & o |Input " 0... 3 (lineare Eingdnge);
oder driicken Sie & fiir : 0P [Dezimalzahl 0...1 (anderen Fingange) 0 1
mehrals2s EEEEEssmEassssEssssssEEsssEEsEssssssssssmEssesssed F .L__|Digitalfilter Fingang OFF; 0.1... 20,05 o=0fFF| 0.5
nonE = Zeitschalter nicht verwendet
H H i.d.A= leilhgelschaltel‘les EIN und Start bei
H H Schaltsigna
H EVOTUNE H i.uP.d = Zeitgeschaltetes EIN und Start bei Die Zeitgeber Steue-|
H Der Punkt i ; H \ Eir rung (Start, Stopp,
H blinkt solange Ist eine schnelle und voll automatische £ ErF  |leitschalterart ( 1.d.d = EIN bel Schaltsgnal none Rmﬁn b mlg‘:IS
N A Prozedur, die unabhdngig von der & i.P.L = Asymmetrische Einschaltung bei
H uto-tune i inl : P T 4 -5t Befehl oder
H Ktiv ist Abweichung zum Sollwert, in jedem 3 seitschal Start in AUS :
i Auto-tune  Auto-tune  aKIVI Betriebszustand aktiviert werden kann 3  [Zeftschalter i.L.P = Asymmetrische Einschaltung bei G
i gestartet  lduft Der Regler wahlt automatisch die Start in EIN baren @3 -Taste
: beste Optimierungsmethodeund 3 B= e - R i'IJ]'IE“(a'e'"
Driicken Sie die &+ berechnet die PID Parameter. : Eru  [eitschaltereinheit 1= mm.ss [ P ulrfe;) enl
Taste fir 3 Sekunden * Hinweis : Der &) -Taste kann vom Benutzer eine andere Funktion mit H — 2= 555.d - g
der ti5rb parametrierung zugewiesen werden, : Erk ! |Teit Zeitschalter 00.01... 995.9 1.00
........................................................................... H E Lo |Zeit Zeitschalter 2 00.00... 995.9 1.00
Bedienersteuerungen Orm'u \mg; Sgt%nngﬂfruhl 2um Transmitter
run: Start | Bel aktiver T | ehishen |indert den o 1attF | Anwahl der Funktion 0 Nr. & |’ pigita|-eingang (Trockenkontakt) |7 ouT4
hol d: Hold | Zeitschaltuhr rt des 1. Di2Vl = Digital-eingang (1VDQ)
rES:Reset | (ErF) g 24B0) P Reduzieren g, vwertes o .F. ! |Funktion Dlgltalemﬁmg [ 0.2 0 19 [siehe die D, Di2
B Bestatigen/weite 1 =) Bestatigen/weite r EEI‘:L . d .F2 [Funktion Digi DIz 0.2 : 0 Funktio
Anwahl | Beimehr i n5P >1 B8 | 5rb [Tastenfunktion bei (] ;'1?15#:25' oplo, aac, asi, chsp, stby, | o0e | oOPLO IS’I::ﬁ?olﬁsta ;'{‘EES'EGH
wal ; 1 1
aktiver g:;;\;ek:?en 0 =Variabel Wenn Variabel
Sallwert | (20 ) d L |Displayfarbe : t 2 2 :ﬁ:f;’:ﬁﬂ"&ﬂnﬂe
At i 3= Orange PV weniger von SP
5 Bestitigen/weite 1 aoweith als AE
b Display ist, rot wenn die
AdE Display-Farbwechselschwelle o (0FF) (eu) Differenz griBer als
v (bei o (LL = 0) - 9999 {eL. AdE und orange
wenn die Differenz
P Bestitigen/weite r Kleiner als AJE ist
AL Bei aktivem Al d .Sk |Display-Ausschaltzeit (mm.ss) |oFF (display ON) 0.1... 99.59 ofF
250 Serielle  |Add dtead 1. 254 I Modbus RTU slave
5 @ Bestatigen/weite 1 SchnittstellelsAud |Baud rate 1200, 24,00, 9600 baud, 19.2, 38.4 kbaud _[9600 protacol
leistung- |UoLE | ... 999 (V) 30 Wenn Stelle S von
- . smesser |-~ | Laststrom 1...9999 (A) Codd >1
Die Taste &3 s lang gedriickt halten bzw. Autoreturn abwarten {i0s), PASY |Passworteingabe fonb... 999 00
um zum Betriebsmodus zuriickzukehren. Password [5Rs2 passworteingabe Parameter_[o.. 959 20
Um Zugang zu allen Gerdtefunktionen zu erhalten, lesen Sie bitte die iguration procedure im Engineering Manual.

FUNKTIONSANWAHL
Betriebsdiagramm des Zeitschalters (ausgewdhit von £ ~F )(Option) d +F_ Funktionen der Digitaleingdnge Dh und DIz u5rb Funktionen der Taste @
«dA Teitgeschaltets EIN und Start bei Schaltsignal PL Asymmetrische Elnschaltung bei Start in AUS Angezeigte Beschreibung ngezeigte |mmbm
Sphalt- Tr.t1 Tr.t2 Sghalt —_DIT " Tr.t: T Tt 0 Deaktiviert (AUS) ek Nicht verwendet
signal <—b;—> signal o ':ﬁ 7 i EunE Start der Autotuning-Funktion
2 I P Manueller Betrieb
Ausgang . o - A o Alfsgang 3 Messsperre o %ﬁ” M:nrr::ﬁ:;sem::g
Einschaltung (PWR ON) Riicksetzung m Standby-Mads s amquitierung
wPd  Zeitgeschaltetes EIN und Start bei Einschaltung .. P Asymmetrische Einschaltung bei Start in EIN 5 Manueller Betrieb chSP Umschaltung des Sollwertes
b Heizfunktion mit SP und Kiihifunktion mit SP2 SebY Standby-Modus
Tt Ttz Schalt- Tr il o Tr. 1 = o Tr 1 g =12 O Teilschalter Run/Hold/Resel [beim Ubergan Si k Start/Stopp/Zeitschalterricksetzung
5|gnal - . . [ Zeitschalter Run [beim Obe Mur verflghar, HEc o Heizfunktion mit SP/Kiihifunktion mit SP2
off V277 of  pusgang—LON1 off [ON] off [ON] off [5 Teitschalter Reset [beim O wenn Timer-p-
" i0 Zeitschalter Run/Hold tion und k.~ F st
Einschaltung (PWR ON) Riicksetzung n = T MO auf moné
«dd  EIN bei Schaltsignal 2 Zeitschalter RuniReset mit Sperre bei
ZTeitschaltende
Schalt- Tr.t 5 Tbeim Ubergang]
signal  —p—t » [E] Anwahl SPisPa
ON off 25 Anwahl mit bingrer Codenummer der Sollwerte mit D DIz
Ausgang (00 = 5P, 01 = 5P2, 10 = SP3, 11 = 5P
Riicksetzun l_|_ 5, Digitaleingange parallel zu den Tasten & und @
Elnschaltung (PWR ON) (01 = o Taste , DIz =  Taste)




Controller Qube
116 DIN - 48 X 8

Quick Guide
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Telefon +49 7154 /1314 0

Telefax +49 7154 / 1314 333

E-Mail: info(@rtk.de

REGELTECHNIK
KORNWESTHEIM

A 1 il

DECLARATION OF CONFORMITY AND
MANUAL RETRIEVAL

Qube is a panel mounting, Class Il instrument. It has been
designed with compliance to the European Directives.

All information about the controller use can be found in the
Engineering Manual: ISTR-MKM_-ENGox (x is the revision).

A Warning!

- Whenever a failure or a malfunction of the device may cause
dangerous situations for persons, things or animals, please
remember that the plant must be equipped with additional
devices which will guarantee safety.

- We warrant that the products will be free from defects in material and
waorkmanship for 12 months from the date of delivery. Products
and components that are subject to wear due to conditions of
use, service life and misuse are not covered by this warranty.

CONFIGURATION CODE
The Qube can be easily ¢

figured by the Code

DISPLAY AND KEYS

Process Value

n progress
flashing)

Output Value
{manual mode)
Param. value or

State/Function
(Editing mode)
Operator Mode Editing Mode
[Access to:
- Operator Commands Confirm and go to
- l(’ararneters Next parameter
- (onfigl
IAccess to! Increase the displayed
n| - Upmturaddmnal information  |value/Selects the para-
- Set Point meters list next element
i Decrease the displaye
i [fcess to: value o select the
- Set Point previous element
ble key: Exit from Operator
Start the prngrammed function  |commands/Parameter
|(Autotune, Auto/Man, Timer ...) [setting/Cc

=) + ¢y These 2 keys, pressed in sequence, allow to toggle
between MANual and AUTO mades.

ELECTRICAL CONNECTIONS

DIMENSIONS

Overall dimensions (Lx Hx D): 48x 48 x 63 mm

(1.89 x1.89 x 2.48 in.)
45406 x 45*0.6 mm
(1.78*0.023 x1,78+0.023 jp )

panel Cut-out (L x H):

MOUNTING 3

DI2 (note)

1
TERMINALS
;/ on | S
IE'_Q_ Pin connector
1.4 mm max.
| NO {0.055in.)

o ‘E—c

e

4&

Analngue input

Stripped wil
+ { FNO | Ipp:.s,vr::
Lty o -c ko)
+Line  100... 240 Vac/
20... 30 Vde/

@.q_- Neutral 18.. 28 Vac

7 ﬁm
Py
A e

... 20MA
2 wire transmitter

Thermo-
couple

3 wire transmitter

methad for the most common requirements, just entering two 4-digit

codes: Lod ! [LMNO] for the InpulType and (untml Mude selection and £ o [PQRS] for the Alarms and the Service Functions.

For complete co £ g Manual.
Note: Before starting the mnﬁgumuurl code setting, please define and write down Cod / and Cod?  as needed:
HOW TO SET THE CONFIGURATION CODE LMNO Fod!
User Lad / [LIM[N]o]
1
Input Type and Range L | M | [control mode om [orz Jorz fop | N | O
T -50... +1000°C 0 [] 3-point-step inv. NU | UP Down | Al 2 ]
TCK =50... +1370°C 0 1 3-point-step dir NU up Down | AI3 2 1
TS -50... 760°C 0 2
TR -50... +1760°C 0 3
Presse= for 3 seconds to T -70... +400°C o [ &
access the configuration Infrared J -50... +785°C o | 5
mode Infrared K -50... +785°C o |6
PT 100/PTC KTYB1-121 -200... +B50°0-55... +150°C o T
PT 1000/NTC103-AT2 -200... +850°0/-50... +10°C o 8
Linear 0... 60 mV 0 9
Linear12... 60 mV 1 o
Linear 0... 20 mA (this selection forces Out & = TX) 1 1
Press€and €»to enter Linear ... 20 mA {this selection forces Out & = T} 1 2
the configuration Lineara... 5V 113
password A Linear1... 5V 1 [
(default 300) Linear 0...10V 1 5
Linear2... 10V 1 6
1) -58... +1832°F 1 7
K -58... +2498°F 1 ]
s -58... 3200°F 1 9
TR 5., *320: f 2 o Note: As default, when the alarms are active, only AL1 threshold
Press Pand ¢y to enter 14 “Sh... +752°F 2 |1 is available at Operator Command level to perform non
Cad I {Input Type and Infrared J -58... +1445°F 2 2 critical tasks. To protect the ALz and AL3 thresholds against
(ontrol Mode) Infrared K -58... +1445°F 2 |3 undesired changes, they are available only at Parameters
PT 100/PTC KTYB1-121 -328... +1562°FI-67... +302°F 2 5 list Iwe_l {pas_swurd: 20). For different configurations, see
P 1000INTC 103-AT2 3ab.vis62°Hos8 v | 2 | 5 the Engineering Manual.
PQRS Cad?
User Lad? [Palr[s]
1
Press and €y to enter Alarm 3 R Service functions activation S
Lod? (Alarms and a
Service Functions) b hone g
Alarm 1 P Wattmeter (instantaneous power expressed in ki) {note 1) 1
Not used o 0 o Wattmeter (Power consuption expressed in kiWhih) (note 2) 2
Sensor break 1 1 1 Absolute worked time (g in days) (note 3) 3
Good | I R High w12 1> | [Aesolute worked time fexpressed n hours) (note 3 P
@ ¥ A Low 3 3 3 | Notes: 1. Wattmeter ris
External Highilow & & & as multiplication of the Load Voltage, Load Current parameter
Absolute High/low ntemal Highilow s 5 5 values and the controller output instantaneous value.
Press EDto store the —* 2. Wattmeter power consumption is the estimated hourly
Configuration code Deviation Deviation high 6166 energy consumption (using Load Voltage and Load Current
Deviation low 7 7 7 parameter values), computed on the previous 15 minutes
. . : . External band 8 s | 8 period. The readout is updated every 15 minutes.
Note: To Ie_ave the Cur!ﬁguratlon session without Band S 3. Worked Time counter is continuously increased when
saving the settings made, press the @ button Internal band 9 9 9 the controller is turned ON.

Note: Terminal 4 can be programmed as:

- Digital Input (DI2) connecting a free of
voltage contact between terminals & and 16;

= 0... 12 V 5SR Drive Output (OPs) connecting
the load between terminals 4 and 16;

= 12 Vdc (20 mA) transmitter power supply
connecting the 2 wire transmitter between
terminals 4 and 1; for 3 wire transmitter connect
terminal 4 to transmitter power supply input and
terminal 1 and 2 to transmitter signal output.

ALARM TYPES (Cod? digits: P, Q, R)

Absolute Alarm
PV
Alx t---f- ----‘---
Time
Absolute o
High
Absolute o L
Low
Absolute High-Low Alarm
PV
._\
ALxH \ [_/
\_—/ IALKL
Time
Absolute ON ON
External —
Absolute ON on
Internal
Deviation Alarm
PV
Alx
SP
Alx
Deviation
High —
L ON ON
Low
Band Alarm
PV ’—\
ALHR ~ 77 7 B
SPXE---FH----- - - -
ALxL w| _ JE DR - N
Time
Band on on
Intemal —
Band ON ON ON
Exdemal



PARAMETERS SETTING Parameters List (PA55: 20) (in gray the parameters related to optional features)
—» | Group |Param. Description Range value or selection list elements | Default "‘:’l‘“'; Note
ErSE  |Timer status Option
reg = Auto,
00 P 2 < nA90 PE~ |Operative Mode Selection oplo = Manual,
0oso e 0020 Commands |” stdy = Standby
—— [ K 2R Access to RSP [Set Point Selection 0=5P,1="5P2,2=5P3,3 =5Py 0=5P
parameters LunE [Start Auto Tune 0 = OFF, 1 = start 0= OFF evoTUNE
Pb Proportional Band 1... 9999 (Engineering Units = E.U.) 20
Press the & key Parameters setting 1= Integral Time 0...10000 § 200 Cod /DigitN =1
for3 seconds Confirm and go to ed [Derivative Time 0...1000 5 50
Next parameter H5EE [Hysteresis ONIOFF Control 0... 9999 (E.U.) h Cod { DigitN =0
Increase the displayed value Control - - —
€ | o7 select the next element LcH |Healmg output cycle time 0.2.. 20.0 LCod / DigitN =1
Decrease the displayed value " " " LCad / DigitN =1
&2 | or select the previous element -l [Relative (ooling Gain 0-01- 100 Cod {Digit0 >4
Password 4 . . Cad / DigitN =1
To C;d! configuration | _ (default: 300) To exit the parameter setting procedure oo |Cooling output cycle time 0.2...130 5 20.0 o Ier D
ta'g‘ljeseogcﬁgf'rb;fgaege) ~ press the &2 key (for 3 5) or wait until 5P [setpoint1
the timeout expiration (about 30 seconds). P2 |Set Point 2 1909... 43005 (E1) fn5P >1
= —— WA
5P3  |Set Point3 g Ifn5P>2
CONTROLLER OPERATION Set Point  |SPY  [Set Point i fnSP >3
S L )
Additional Information  Depending on I SPLL_|5et Point min. Velue 1999... SPHL(E.U.)
Cod? digit S setting | SPHL |Set Point max. Value SPLL... 9999 (E.U.)
o E’H&D O ~5P  |No. of Set Points 1.4 u
048 -P;v;ar-(k?\l) | AL ¢ |Alarm 1 threshold Alil... AlH
Timer or Energy (Wh) | AL 1L [Alarm 1 low threshold/Low limit 1099...+9999 (E) 1999 I digit P of
OutoutValue % re"}f',i"“g"g Worked time (days) | AL 1 |arm 1 high thresholdiHigh imit| " . 2999 Cod? is>1
(e gp heating = 35% X HAL 1 |AL hysteresis 1... 9999 (E.U.) u
cooling = 45%) Worked time (hours) 71 L2 |larm 2 threshold AL2L.... ALH
If active | ALZL  |Alarm 2 low threshold/Low limit -1999 If digit @ of
To return to the Normal Mode, press the G key for 3 seconds or waitfor the 10s timeout Hams L oR atarm 2 high thresholdiiigh timig 22 9999 EL) 9999 Code is>1
HAL 2 |AL2 hysteresis 1... 9999 (E.U.) h
R P T AL [Alarm 3 threshold ALBL... ABH
: Set Point Change : ALL|Mam 3 low thresholdow it { ey -1999 If digit R of
' cp O Increase value ’5P—‘ ! AL 3H |Alarm 3 high threshold/High limit 999 +9999 (L. 9999 Codd is>1
@ Su0n —'»E 9 Decrease vie 2500 Press the Gkey (3s)or | HAL 3 |AL3 hysteresis 1... 9999 (E.U.) 1
c oy : = P r— wait for the 105 time outto 1 5eP  [soft Start Output value -100... 100% 0
- EI = ' Operative Changed store the new Set Point | [Soft Start
! Set Point operative and return to Normal Mode  + 55k |Soft Start Time 0.00... 8.00 (hh.mm}) 0
P nd rel Dor : Set Point : 55c  |Low Scale readout -1999... 9999 -1999 For linear Input
p:eeiz aﬁ f:r re:usfe tha?] 25 : J| nut F5c  |High Scale readout -1999... 9999 9999 types only
------------------------------------------------ P Ed Number of decimals 0... 3 (linear inputs); o... 1 (other inputs) |o
F L |Measured value Digital filter OFF; 0.1... 20,05 0 = OFF
L Lr T T T T T R P OPEE T L LT T EOE TP ERePRI POPe ) S ETTE
: E\/OTUNE Start EVOTUNE . : i..A = Delayed ON at start command Timer manage-
' is a fast and fully automatic proce- e [TimerType i.uP.d = Activation ON at Power ON b ment (Start, Stop,
: 2480 2480 Dot flashes  dure that can be started in any : - ! P i.d.d = At start command Reset) can be
H . whilethe  condition, regardless the deviation i.P.L = Asymmetrical oscillator, start in OFF done using the
: EunE 24850 Auto-tune  from SP. ' = ii.L.P = Asymmetrical oscillator, start in ON -5k command
! Auto-tune  Auto-tune IS iN PTOGess The controller selects automatically ¢ ["™e" 0= hh.mm - or the G2 key
: started in progress e best tune method and computes | o (Timer Un 1= mm.ss programme
: prog the best tune method and comput e |Timer Units mm.ss it )
' the optimum PID parameters. H 2 = s5s.d or by the DhiDI2
Pressthe@ keyforgs & Note: The G key could be assigned by the userto otherfunctions using the US- b : 2 1 | 00:011=1995-5) 00 ML LT
&y H parameter setti ' ErkE |Time2 00.00... 995.9 1.00 R~
(ON = Transmitter Pawer Supply
" 0UTy = S5R out
110 «o4F (110 4 Function il = D ON
Di2( = Dig, In. from contact
Operator t“;"f""’“d . Dizl = 24;VDC Digital Input
run: Start | Iftimer 1 ; — .
FrSE O o Hoid| activated CP | O Incease value - d F. | |Digital Input 1 Function 0...21 0 See the DN DI2
| run | E5:Reset | (E~F) #*| 24B0] P Detrease | change Digital o F2 |Digital Input 2 Function 0... 21 [ functions table
T Inputs "
¢ @ Confirm/Next i ConfirmiNext 5k |key @ Function gtcrlr;E.H teu?éa oplo, aac, asi, chsp, st.by, [y . ?E; rtgcen?b:;sy
N ‘ 0 = (hange |f Change, the co-
£y Adive ] ifmorethan % i |Colour of the Process Value 1= Red ) lour is green if PV
Set Point | 1 Set Point  # =5 |display 2 = Green differs from SP less
selection | active bisplay 3 = Orange 'rt_ra': Hd'f, red if
R igher than RJE
Confirm/Next (5P >1) RIE (Dxﬂanyjnarnfe_tgllorthreshold 0 (0FF).... 9999 (e.u.) an%l orange if is
K e s lower than AdE
d /SE  |Display Power OFF time (mm.ss) |oFF (display ON) 0.1.... 99.59 ofF
i Add  |Instrument Address 1... 2 u
zs::?rhum- | 1200 S:unn 9600 baud M,?{Eé‘\ U slave
=T cations bAud  |Baud rate 19.2, 38.4 kbaud ' 9600 p
! | Alris active oLt [Load Voltage 1... 999 (V) 30 If igit S of
250 Wattmeter ‘
ConfirmiNext cur_|load Current 1... 9999 () Caddis>1
password IPASY  |Configuration access Password  |0... 999 300
To return to the Normal Mode, press the & key for 3 seconds or wait for the 105 timeout PRS2 |Parameters access Password 0...999 20

FUNCTION SELECTION

Timer Types (selected by £ ~F) (option)
«dA  Delayed ON at Start command

WPL Asymmetrical oscillator with start in OFF

Note: To access all the instrument features, please see the Complete configuration procedure in the Engineering Manual.

d +F . Digital Inputs Dh1 and DI2 Functions

w5rb Key @) Function

Code displayed Description Code displayed Description
Start Tr.h Tr.tz Start edTr. it ol Tr. 1 ot e Tr. i e 2 ] Disabled (OFF} (default ~onE Motused
] Alarm Reset EunE Starts auto tuning fundtions (default)
out off VoA o our —Loff| ON [off] ON |off) ON ] Hlarm Adknowledge (AT oPLo Manual mode
P‘WR ON Reset 3 Hold of the measured value AR Alarm Reset
4 Stand by mode AS . Mlarm Ac
wPd  Delayed ON at Power ON WP Asymmetrical oscillator with start in ON 5 [Manual Mode chSP Grcular Set Point Selection (shows SP, SP2, SP3)
b Heat with SP and (ool with 5P2 SEbY Stand-by mode
Tr.t Tr.t2 Start md T i G T 1 et = e Tr 11 e 22 7 Timer RunJHold/Reset [on transition] Sert StartStopiReset imer
o % 7 o onl off [onl off [on off ] Timer Run [on transition] J— | | Heat with SPiCooL with SP2
) ON [+] £l Timer Reset [on transition] Al ey
out out timer option and
PWR ON Reset . :c: :"“’ E"::::t ErF ;s NOT set to
imer Ru roni
wdd At Start command 2 Timer Run/Reset with lock at the end
of the time count
Start mpm Tr.t [E] Seauential Set Point selection [on transition]
19 SPISP2 selection
out N l off a0 Finaw coding for Set Poinlselediun}un Dit and Di2
00 = 5P, 01 = 5P2, 10 = 5P3, 11 = 5Py
Reset I—I_ En Digital inputs in parallel to the &» and < keys
PWR ON Dh=es D2=2)




